FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invagamant superior Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
1.2 Facultatea Facultatea de Inginerie
1.3 Departamentul Inginerie Electricd, Electronica si Calculatoare
1.4 Domeniul de studii Inginerieh Electronica, Telecomunicatii si Tehnologii
Informationale
1.5 Ciclul de studii Licenta
1.6 Programul de studii / Calificarea Electronici Aplicata
1.7 Forma de invatamant IF — Invatamant cu frecventa
1.8 Codul disciplinei 55.10
2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei Automate programabile
2.2 Titularul de curs Conf dr. ing. Cristian Barz, cristian.barz@ieec.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de seminar /

. Conf dr. ing. Cristian Barz, cristian.barz@ieec.utcluj.ro
laborator / proiect f g @ J

2.4 Anul de studiu 4 | 2.5 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare C

Categoria formativa DS

2.7 Regimul disciplinei

Optionalitate DO

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdaptamana 5 |dincare: 3.2 curs 2 |3.3 laborator |2 |3.3 Proiect 1
?ﬁi;;;?;ge lnfEnleE 70 |[dincare: 3.5curs | 28 (3.6 laborator |28 |3.6 Proiect 14
3.7 Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15
Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 19
Tutoriat 3
Examinari 3
Alte activitati

3.8 Total ore studiu individual 55

3.9 Total ore pe semestru 125

3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Teoria sistemelor si reglaj automat;

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Tabla, Videoproiector

5.2. de desfasurare a seminarului / laboratorului/proiect |Prezenta la laborator este obligatorie




6. Competentele specifice acumulate

CUNOSTINTE:

si electronice;

ABILITATI:

Competente profesionale

specifice.

C3.2. Explicarea si

C3.1. Descrierea principiilor de functionare a transformatoarelor, a convertoarelor statice,
electromecanice, a echipamentelor electrice, a principalelor surse de perturbatii electromagnetice,
precum si a normelor in privind compatibilitatea electromagneticd (CEM) a echipamentelor electrice

interpretarea regimurilor de functionare ale convertoarelor statice,
electromecanice, a echipamentelor electrice si electromecanice;
C3.5. Proiectarea de instalatii electromecanice sau electrice.

C3.3. Identificarea sistemelor electromecanice in functie de componenta acestora; modelarea
matematica, precum §i descrierea cinematica si dinamica a acestora;
C3.4. Aprecierea calitatii si performantelor functionale ale sistemelor electromecanice prin metode

aferente.

Competente
transversale

CT1 Identificarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, a conditiilor de finalizare a
acestora, a etapelor de lucru, a timpilor de lucru, a termenelor de realizare aferente si a riscurilor

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al
disciplinei

» Acumularea logica si utilizarea de cunostinte specifice automatelor
programabile

7.2 Obiectivele specifice

* Dobandirea unor cunostinte primordiale care vizeazad realizarea si
implementarea controlului secvential si a programarii structurata;

« Insusirea unor deprinderi de bazi cu privire la programarea
automatelor.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Observatii
Notiuni introductive: control in sisteme
electromecanice, control secvential, AP Prelegerea interactiva 2 ore
definitie, istoria AP
AP (clasificare, tipuri si caracteristici) Prelegerea interactiva, 2 ore
Relee inteligente Prelegerea interactiva, 2 ore
Limbaje de Programare pentru AP (Ladder Prelegerea interactivy 2 ore
Diagram, FBD, Statement L.ist) & !
C .. . Prelegerea interactiva,
Intrari, iesiri, bobine AP g 2 ore
Dezbaterea
. Prelegerea interactiva,
Timere g 2 ore
Dezbaterea
. Prelegerea interactiva,
Numaratoare g 2 ore
Dezbaterea
Organizarea memoriei, tipuri de date. Prelegerea interactiva,
2 ore
adrese, stocare date Dezbaterea
Structura unui program §i programare Prelegerea interactiva, 2 ore
structurata Dezbaterea
. Prelegerea interactiva,
Setarea si configurarea AP (TIA Portal) & 2 ore
Dezbaterea
. . . Prelegerea interactiva,
Comunicarea AP cu Dispozitive Externe & 2 ore
Dezbaterea
Prelegerea interactiva, 2 ore
HMI pentru AP &
Dezbaterea
.. _ . Prelegerea interactiva,
AP in sistemele flexibile de fabricatie g 2 ore
Dezbaterea




Prelegerea interactiva,
Dezbaterea

1. Barz, Cr., Automate programabile, format electronic: http://cee.ubm.ro

2. Moise, A., Automate programabile, Proiectare, Aplicatii, Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2009

3. Margineanu ., Utilizarea automatelor programabile in controlul proceselor. Ed. Albastra. 2011

4. PLC- Programmable Logic Controller Training- Allen Bradley

5. Oprea, C., Barz, Cr., Elemente de inginerie electrica, reglarea automata si automatizari, Editura

Risoprint, Cluj Napoca, 2011.

6. Oprea, C., Barz, Cr., Automate programabile in actionari, 200pag, Risoprint, Cluj Napoca, 2014,

ISBN 978-973-53-1350-0.

AP in robotica 2 ore

8.2 Laborator Metode de predare Observatii
Prezentarea laboratorului, masuri de
. .. . e Modelarea

protectia muncii, organizarea activitatii de Studiul de caz 2 ore

laborator

Analiza structurii interne a unui AP Modelarea 4 ore
Studiul de caz

Relee inteligente Easy, Zelio, Logo Modelarea 4 ore
Studiul de caz

Programarea in EasySoft Studiul de caz 6 ore

Releul inteligent MFD-Titan Modelarea 2 ore
Studiul de caz

Intrari si iesiri in AP Modelarea 2 ore
Studiul de caz

Aplicatii ale releelor inteligente Easy Modelarea 4 ore
Studiul de caz

Aplicatii ale releelor inteligente Logo Modelarea 2 ore
Studiul de caz

Finalizarea lucrarilor practice (recuperari) Studiul de caz 2 ore

Bibliografie

1. Barz, Cr., Automate programabile. Indrumitor de laborator, format electronic: http://cee.ubm.ro

8.3 Proiect Metode de predare Observatii

Dezvoltarea unui sistem de control .

. . . Studiul de caz 12 ore
secvential pentru actionarea unui SEM.
Verificare: proiecte Studiul de caz 2 ore

Bibliografie

1. Moise, A., Automate programabile, Proiectare, Aplicatii, Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2009
2. Margineanu ., Utilizarea automatelor programabile in controlul proceselor. Ed. Albastra. 2011
3. Oprea, C., Barz, Cr., Elemente de inginerie electrica, reglarea automata si automatizari, Editura
Risoprint, Cluj Napoca, 2011.

4. Oprea, C., Barz, Cr., Automate programabile in actionari, 200pag, Risoprint, Cluj Napoca, 2014,
ISBN 978-973-53-1350-0.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Existd o colaborare puternica cu mediul economic din regiune concretizata inclusiv prin lucrari de laborator
desfasurate la agenti economici din domeniu orientate pe probleme si teme de interes pentru acestia.

10. Evaluare (prezenta fizica / online)

10.2 Metode de 10.3 Pondere

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare evaluare din nota finals

Completitudinea si corectitudinea

10.4 Curs cunostintelor;

Coerenta logica, fluenta, expresivitatea, forta
de argumentare;

Observatia sistematica,
Investigatia 10%




Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate| Examen scris avand si

in activitati intelectuale complexe; componentd de tip

— — — 70%
Gradul de asimilare a limbajului de specialitate | rézolvare de probleme
si capacitatea de comunicare
Capacitatea de aplicare in practicd, in contexte Ob fia sistematic
o 0 0 A o . S€rvatia sistématica,
10.5 Laborator |diferite, a cunostintelor invatate; Investigatia 20%

Capacitatea de analiza, de interpretare
personala, originalitatea, creativitatea;

10.6 Standard minim de performanta

¢ Cunoasterea notiunilor de baza prezentate la curs si obtinerea minim a notei 5 la evaluarea finala. Prezenta la
laboratoare si predarea proiectului presupune admiterea la examen.

o Realizarea de lucrari sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu evaluarea corecta a
volumului de lucru, a resurselor disponibile, a timpului necesar de finalizare si a riscurilor, in conditii de aplicare a
normelor deontologice si de etica profesionala Tn domeniu, precum si de securitate si sdnatate in munca

| >5 P>5siE2>5si0,75E+0,1L +0,15P >5

Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
Curs Conf. dr. ing. Cristian Barz
Aplicatii Conf. dr. ing. Cristian Barz
Data avizarii in Consiliul DIEEC. Director Departament
16.09.2024 Conf. univ. dr. ing. Claudiu Lung
Decan

Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Inginerie

18.09.2024

Conf. univ. dr. ing. Chiver Olivian






