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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NAPOCA,

’ ’ CENTRUL UNIVERSITAR NORD DIN BAIA MARE
1.2 Facultatea DE INGINERIE
1.3 Departamentul INGINERIE S MANAGEMENTUL TEHNOLOGIEI
1.4 Domeniul de studii INGINERIE ELECTRICA
1.5 Ciclul de studii LICENTA
1.6 Programul de studii ELECTROMECANICA

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Mecanisme

2.2 Codul disciplinei 31.00

2.3 Titularul activitatilor de curs Conf. dr.ing. Liliana Dragan

2.4 Titularul(ii) activitatilor de aplicatii Conf. dr.ing. Liliana Dragan

2.5 Anuldestudii | 2 | 2.6Semestrul | 2 | 27 Tipevaluare | € | 28Tip* | DI |29Cat** | DS

* DI=Disciplind impusa; DO=Disciplina optionald; DFac=Disciplina facultativa
** DF=Disciplind fundamentald; DD=Disciplina de domeniu; DS=Disciplina de specialitate; DC=Disciplind complementara

3. Timpul total (ore pe semestru ale activitatii studentului)

3.1 Numar de ore activitati didactice/ 3 din care: 3.1.1 curs 2 3.1.2 seminar

saptdmana din care: 3.1.3 laborator 1 3.1.4 proiect

3.2 Numar de ore activitati didactice/ 42 din care: 3.2.1 curs 28 3.2.2 seminar

semestru din care: 3.2.3 laborator 14 3.2.3 proiect

Distributia fondului de timp pentru studiul individual ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 2
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat
Examinari 3
Alte activitati .coveerreerneernrerseerneennns

3.3 Total ore studiu individual 33

3.4 Total ore din planul de invatamant (3.2+3.3) 75

3.5 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

o Elemente de inginerie mecanica; Rezistenta materialelor; Grafica asistata de

4.1 de curriculum
calculator

e Sa cunoascd modul de intocmire al unei scheme constructive/cinematice si sa
poata realiza constructii grafice elementare; sa cunoasca distributia de viteze si
acceleratii pentru corpuri solide aflate in miscare plana; sa cunoasca teoremele
generale ale Dinamicii.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Sala de curs dotata cu tabl3, laptop, videoproiector;

e Laborator L22 Mecanisme, dotat cu machete ale unor mecanisme cu bare,
mecanisme cu roti dintate cilindrice/conice/melcate, trenuri de angrenaje
ordinare, transmisii planetare, cutii de viteze, mecanisme cu came,
mecanisme de prehensiune cu actionare mecanic3, electrica, fluidica.

5.2.de desfasurare a laboratorului
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6. Descrierea calificarii

CUNOSTINTE:

C1.1 Definirea notiunilor fundamentale de fizica, rezistenta materialelor, mecanica, mecanisme, organe
de masini;

C2.1 Descrierea simbolurilor standardizate pentru scheme si diagrame structurale si de functionare din
mecanica, electrotehnica, electronica, informatica;

C2.2 Explicarea si interpretarea standardelor de desen tehnic si a reprezentarilor grafice conventionale
ingineresti;

C3.1 Descrierea terminologiei tehnice specifice si a elementelor conceptuale de baza ale sistemelor
mecanice;

atarii

mva

A

Prin rezultatele

APTITUDINI:

A1.1 Utilizarea schemelor si organigramelor in elaborarea aplicatiilor dedicate, a metodelor de calcul
numeric si matricial, in rezolvarea ecuatiilor si analiza comparativa a solutiilor posibile;

A1.2 Aprecierea calitatii sistemelor mecatronice si robotice In functie de caracteristicile materialelor si
componentelor utilizate;

A2.1 Elaborarea schemelor cinematice , a desenelor de executie, planului tehnologic, a manualului de
produs pentru subsisteme mecatronice;

A2.2 Utilizarea schemelor, diagramelor de functionare si a reprezentarilor grafice tehnice, specifice
domeniului;

A3.1 Elaborarea modelului constructiv-functional si proiectarea ansamblurilor partiale mecanice
integrate in subsisteme mecatronice;

Ab5.1 Selectarea efectorilor specifici realizarii diferitelor sarcini de lucru.

RESPONSABILITATE $SI AUTONOMIE:

R.1 Aplicarea valorilor si eticii profesiei de inginer si executarea responsabila a sarcinilor profesionale
in conditii de autonomie restransa si asistenta calificata. Promovarea rationamentului logic, convergent
si divergent, a aplicabilitatii practice, a evaluarii si autoevaluarii in luarea deciziilor;

R.2 Realizarea activitatilor si exercitarea rolurilor specifice muncii In echipa pe diferite paliere ierarhice.
Promovarea spiritului de initiativa, dialogului, cooperarii, atitudinii pozitive si respectului faa de
ceilalti, diversitatii si multiculturalitatii si imbunatatirea continua a propriei activitati;

R.3 Autoevaluarea obiectiva a nevoii de formare profesionala continua in scopul insertiei pe piata
muncii si al adaptarii la dinamica cerintelor acesteia si pentru dezvoltarea personala si profesionala.
Utilizarea eficienta a abilitatilor lingvistice si a cunostintelor de tehnologia informatiei si a comunicarii.

7. Obiectivele disciplinei

e Dezvoltarea de competente in domeniul mecanismelor cu bare,

7.1 Obiectivul general al disciplinei mecanismelor cu roti dintate, mecanismelor elicoidale, mecanismelor cu

came;

e Analiza structurald a mecanismelor;
e Intelegerea modului de transmitere al miscarii si al sarcinilor in cadrul
unui mecanism;

7.2 Obiectivele specifice e Realizarea analizei cinematice a unui mecanism cu bare prin metode

grafo-analitice;
e Insusirea notiunilor de sintezd a mecanismelor cu bare;
e Studierea cinetostaticii si dinamicii mecanismelor;

8. Continuturi

8.1 Curs

Nr. | Metode de
ore predare

o
o
©

1. Notiuni si definitii fundamentale. Analiza structurala a mecanismelor
Structura si clasificarea mecanismelor. Cuple cinematice. Clasificarea cuplelor.
Lanturi cinematice. Gradul de libertate al lantului cinematic. Gradul de mobilitate al 4
mecanismelor. Familii de mecanisme. Desmodromia mecanismelor. Conexiuni si grupe
cinematice.Transformarea mecanismelor. Descompunerea in grupe cinematice.

5

discutii

tabla

2. Mecanisme cu bare. Generalitati. Analiza cinematica a mecanismelor.
Clasificarea mecanismelor cu bare. Obiectul analizei cinematice a mecanismelor cu bare. 8
Scari. Relatii Intre parametrii cinematici. Analiza cinematica a mecanismelor prin

Video-proiector,

prezentarea PPT,
problematizarea,

studii de caz,
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metoda ecuatiilor vectoriale. Metoda contururilor. Metoda asemanarii.

3. Sinteza mecanismelor cu bare

Sinteza mecanismelor de pozitionare. Sinteza bipozitionala si tripozitionala.
Determinarea punctelor pe curbele de sinteza dimensionala. Sinteza mecanismelor
generatoare de traiectorii. Teorema Roberts- Cebisev. Reducerea problemei generarii
traiectoriei. Curbe de biela. Sinteza mecanismelor generatoare de functiuni. Reducerea
la o problema de sinteza pozitionalad. Functii de transmitere.

4. Cinetostatica si dinamica mecanismelor
Determinarea reactiunilor in cuple cinematice. Reducerea fortelor. Echilibrarea staticasi | 4
dinamica. Bilantul energetic.

5. Mecanisme cu roti dintate
Cinematica mecanismelor cu roti. Sinteza mecanismelor cu roti. Legea fundamentala a 4
angrenadrii. Elemente de geometrie a angrenajelor cilindrice.

Bibliografie:

1. Antal, A, Barleanu, C., Mecanisme si Organe de masini, Ed. Todesco, Cluj-Napoca, 2000
2. Cotetiu, R., Organe de masini, vol.Il, Ed. Risoprint, Cluj-Napoca, 2002

3. Gligor, 0., Elemente constructive de mecanica fina, IPTVT, Timisoara, 1985

4. Handra- Luca, V., Introducere in teoria mecanismelor, Ed Dacia, Cluj- Napoca, 1982

5. Perju, D., Sinteza mecanismelor, UT Timisoara, 1992

6. Pelecudi, C. s.a, Mecanisme, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1985

8.3 Laborator Nr. | Metode de Obs.

ore predare
Prezentarea si studierea unor mecanisme apartinand unor aparate si dispozitive 2 = i{;
existente in dotarea laboratorului g E | 8 g
Determinarea familiei mecanismului 2 ) E :_ =l % Z
Studiul cuplelor cinematice 2 gz = % g 8
Analiza structurald a mecanismelor 2 a £ 2Nl & &
Impirtirea in grupe cinematice a mecanismelor 2 & Tg S b % 5
Stabilirea desmodromiei unui mecanism. Gradul de mobilitate al mecanismului. 2 s % - g
Verificare 2 © &
Bibliografie:

1. Colectiv Catedra de Organe de masini si Mecanisme, Mecanisme. indrumitor pentru lucriri de laborator, Ed. UT
Timisoara, 1995

2. Draghici, L. s.a., indrumar de proiectare in constructia de masini, vol.], Ed. Tehnica, Bucuresti, 1981

3. Handra- Luca, V., Introducere in teoria mecanismelor, Ed Dacia, Cluj- Napoca, 1982

4. Perju, D., Sinteza mecanismelor, UT Timisoara, 1992

5. Pelecudi, C. s.a, Mecanisme, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1985

6. Tisan, V., s.a., Mecanisme, Indrumator pentru lucrari de laborator, Ed. Univ. Baia Mare, 1994

9. Coroborarea/validarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e Comunitatea angajatorilor recomanda dezvoltarea abilitatilor pe baza de cunostinte, rationamente logice si
abordare optima privind Intelegerea functionarii subansamblurilor electromecanice;

e Angajatorii solicitd formarea absolventilor la capabilitatea de a oferi solutii tehnice performante, in conditiile de
exploatare reale ale dispozitivelor electromecanice;

e Dezvoltarea comunicarii profesionale prin desen, schita, limbaj de specialitate;

e Dezvoltarea responsabilitatii individuale si a spiritului de lucru In echipa, cu recunoasterea pozitiei ierarhice in
cadrul echipei.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere
din nota finala
104 Curs Activitate la curs Dezbatere 10%
Examinare finala Colocviu 50%
10.6 Laborator Verificare activitate Testare si notare 40%
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10.8 Standard minim de performanta

¢ Elementele unui mecanism cu bare simplu, recunoasterea tipului si clasei cuplelor cinematice, calcularea
gradului de mobilitate al mecanismului, impartirea in grupe cinematice, stabilirea desmodromiei;

e Notiuni fundamentale privind analiza cinematica a mecanismelor prin metode grafo-analitice;

¢ Cunostinte de baza privind cinematica mecanismelor cu roti dintate;

Minim nota 5(cinci) la activitatea de laborator si de asemenea minim nota 5(cinci) la colocviu.

Data completarii Titular de curs Titular laborator

/ / Conf.dr.ing.Liliana Drdgan Conf.dr.ing. Liliana Drdgan
Data avizarii in Consiliul Departamentului Director de Departament

Conf.dr.ing. Mihai Bdnica

/ /

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Decan
Prof.dr.ing. Nicolae Ungureanu
/ /
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