FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca — Centrul Universitar
Nord din Baia Mare

1.2 Facultatea Inginerie

1.3 Departamentul Inginerie Electrica, Electronica si Calculatoare

1.4 Domeniul de studii Inginerie Electrica

1.5 Ciclul de studii Licenta

1.6 Specializarea / Programul de studii Electromecanica

1.7 Forma de invatamant IF —invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei 6.00

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Elemente de inginerie mecanica
2.2 Aria de continut Proiectare, Inginerie si fabricare asistate de calculator
2.3 Responsabil de curs S.Ldr. ing Craciun loana — loana.CRACIUN@imtech.utcluj.ro

2.4 Titularul activitatilor de laborator |S.L dr. ing Craciun loana — loana.CRACIUN@imtech.utcluj.ro

2.5 Anul de studiu ‘ 1 ‘ 2.6 Semestrul | 1 ‘ 2.7 Tipul de evaluare ‘ E ‘ 2.8 Regimul disciplinei ‘ DD/DI

3. Timpul total estimat (ore pe semestru de activitati didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 |dincare: 3.2 curs 2 3.3 laborator

3.4 Total ore din planul de invatamant | 42 (din care: 3.5 curs 28 (3.6 laborator

14

Distributia fondului de timp

ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren

Pregatire laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutoriat

Examinari

Alte activitati....c.ccccoeeeeiiieeieeneeeennn,

O|IN|[F]|N]|0

3.7 Total ore studiu individual 33
3.8 Total ore pe semestru 75
3.9 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului e Sald de curs dotata cu tabl3, laptop, videoproiector

laborator

5.2 de desfasurare a laboratorului ° Sala de laborator L 22 dotata cu tabla, standuri de

6. Competentele specifice acumulate

CUNOSTINTE:
C6.1. Definirea conceptelor de baza privind exploatarea si mentenanta sistemelor

electromecanice
ABILITATI:
C6.4. Utilizarea de metode si mijloace tehnice pentru cresterea fiabilitatii sistemelor

electromecanice

Competente
profesionale
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aferente

Competente
transversale

CT1. Identificarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, conditiilor de finalizare a
acestora, etapelor de lucru, timpilor de lucru, termenelor de realizare aferente si riscurilor

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al
disciplinei

Utilizarea principiilor teoretice si instrumentelor grafice in descrierea
si proiectarea sistemelor mecanice, identificarea si utilizarea

e Formularea
interpretarea fenomenelor
inginerie.

mecanice

fundamentale din domeniul ingineriei, oral si in scris

notiunilor specifice ale stiintelor fundamentale din domeniul
ingineriei
7.2 Obiectivele specifice e Stabilirea etapelor de lucru, identificarea si utilizarea modelelor de
calcul si reprezentare graficd Tn studiul mecanicii sistemelor
ingineresti
e Exprimarea 1in limbajul tehnic specific a notiunilor teoretice

de ipoteze si operarea cu conceptele cheie pentru
specifice proceselor

din

8. Continuturi

8.1 Curs

Nr.
ore

Metode de
predare

Obser-
vatii

8.1.1.Introducere, notiuni fundamentale

8.1.2.Statica punctului material.

- Reducerea fortelor concurente

- Echilibrul punctului material liber si al punctului material supus la
legaturi

8.1.3.Sisteme de forte ce actioneaza asupra solidului rigid

- Momentul polar si momentul axial al unei forte

- Reducerea unei forte si a unui sistem de forte intr-un punct.
Trinom invariant. Moment minim. Axa centrala.

8.1.4. Geometria maselor

- Reducerea fortelor paralele de greutate.

- Centre de greutate si de masa. Centre de greutate geometrice.

- Momente de inertie ale sistemelor de puncte materiale. Variatia
momentelor de inertie Tn raport cu axe paralele si concurente.
Momente principale de inertie

8.1.5.Echilibrul solidului rigid

- Echilibrul solidului rigid liber

- Solid rigid supus la legaturi: reazemul simplu, articulatia,
incastrarea, legatura prin fir.

- Legaturi ideale si legaturi cu frecare

Expunere,
prezentarea
logica si
deductiva,
problematizar
ea,
demonstratia,
studii de caz,
discutii

8.1.6. Cinematica punctului material.
- Miscarea rectilinie a punctului material
- Miscarea curbilinie. Miscarea circulara

8.1.7. Dinamica punctului material

- Introducere.

- Problemele fundamentale ale dinamicii punctului material si
rezolvarea lor

- Notiunile fundamentale si teoremele de baza ale Dinamicii
punctului material

8.1.8. Dinamica sistemelor de puncte materiale
- Torsorul de reducere al fortelor exterioare.




- Notiunile fundamentale si teoremele de baza ale Dinamicii
sistemelor de puncte materiale.

Bibliografie:
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8.2 Laborator Nr. | Metode de Obﬁer-
ore | predare vatii
8.2.1 Statica punctului material 2
8.2.2 Sisteme de forte aplicate solidului rigid 2
8.2.3 Geometria maselor 2
8.2.4 Reducerea intr-un pol a sistemelor de forte aplicate solidului )
rigid
8.2.5 Echilibrul solidului rigid 2
8.2.6 Cinematica punctului material 2
8.2.7 Dinamica punctului material
Bibliografie:
1. BALAN, ST., Culegere de probleme de Mecanic3, Editura Didacticd si Pedagogicd, Bucuresti,
1970

2. CRACIUN, I., 2015, Culegere de probleme de Mecanici: Statica, Editura RISOPRINT, Cluj-
Napoca, ISBN 978-973-53-1701-0

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

° Tematica cursului este importanta pentru achizitionarea cunostintelor necesare ocupatiilor
posibile de pe piata muncii in domeniul ingineriei procesarii materialelor;
° Continutul disciplinei sustine recomandarea comunitatii angajatorilor de a dezvolta abilitatile

studentilor pe bazd de cunostinte, rationamente logice, metode standard de identificare, modelare si
evaluare a sistemelor mecanice;

. Disciplina contribuie la dezvoltarea comunicarii profesionale prin desen, schita, limbaj adecvat;

. Disciplina dezvolta capacitatea studentilor de formula probleme, de a gasi solutii si de a le aplica
in practica;

10. Evaluare

Tip activitate |10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare (10.3 Pondere
din nota finala
10.4 Curs Completitudinea si corectitudinea cunostintelor; | Dezbaterea, Investigatia 10%
Coerenta logica, fluenta, expresivitatea, forta de
argumentare; Examen
Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate
n activitati intelectuale complexe; 60%




Gradul de asimilare a limbajului de specialitate si
capacitatea de comunicare

10.5
Laborator

Capacitatea de aplicare in practica, in contexte
diferite, a cunostintelor Tnvatate;

Capacitatea de analiza, de interpretare
personala, originalitatea, creativitatea;

Observatia sistematica,
Investigatia 30%
Verificare

10.6 Standard minim de performanta

e Echilibrul punctului material : conditia vectoriala de echilibru, componentele fortei de legatura, expresia
fortei de frecare;

e Momentul forteiin raport cu un pol siin raport cu o axa. Torsorul de reducere al sistemelor de forte
aplicate solidului rigid;

e Determinarea centrului de greutate al barelor, placilor si corpurilor omogene. Definitiile momentelor de
inertie. Regula lui Steiner;

e Echilibrul solidului rigid supus la legaturi: conditiile vectoriale de echilibru, definitiile legaturilor,
aplicarea axiomei legaturilor pentru cele trei tipuri de legaturi fara frecare ale solidului rigid;

e Nota cinci la evaluarea de laborator si nota cinci la examen.

Data completarii:  Titulari Titlu Prenume NUME
Curs S.Ldr. ing loana Craciun
Aplicatii S.l. dr. ing. loana Craciun

Semnatura

Data avizarii in Consiliul Departamentului

Data aprobarii Tn Consiliul Facultatii

Director Departament
S. L. dr. ing. Claudiu LUNG

Decan
Conf. dr. ing. Dinu DARABA




