1. Date despre program

UNIVERSITATEA TEHNICA

L

DIN CLUJ-NAPOCA

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Invatamant superior

UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NAPOCA,
CENTRUL UNIVERSITAR NORD DIN BAIA MARE

1.2 Facultatea

DE INGINERIE

1.3 Departamentul

INGINERIE ST MANAGEMENTUL TEHNOLOGIEI

1.4 Domeniul de studii

INGINERIE INDUSTRIALA

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii

TEHNOLOGIA CONSTRUCTIILOR DE MASINI

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Mecanica 2

2.2 Codul disciplinei 26.00

2.3 Titularul activitatilor de curs

Seflucr.dr.ing. Ioana Craciun

2.4 Titularul(ii) activitatilor de aplicatii

Sef lucr.dr.ing. Ioana Craciun

2.5 Anul destudii | 2 | 2.6 Semestrul

1 [ 27 Tipevaluare | E [28Tip* | DI |29Cat** | DD |

* DI=Disciplind impusa; DO=Disciplind optionald; DFac=Disciplind facultativa
** DF=Disciplina fundamentald; DD=Disciplina de domeniu; DS=Disciplind de specialitate; DC=Disciplina complementara

3. Timpul total (ore pe semestru ale activitatii studentului)

3.1 Numar de ore activitati didactice/ 4 din care: 3.1.1 curs 2 3.1.2 seminar 1

saptdmana din care: 3.1.3 laborator 1 3.1.4 proiect \

3.2 Numar de ore activitati didactice/ 56 din care: 3.2.1 curs 28 3.2.2 seminar 14

semestru din care: 3.2.3 laborator 14 3.2.3 proiect \

Distributia fondului de timp pentru studiul individual ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 26
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregdtire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8
Tutoriat 2
Examinari 2
Alte activitati .oeerreneeseenseesiessennees \

3.3 Total ore studiu individual 44

3.4 Total ore din planul de Invatamant (3.2+3.3) 100

3.5 Numadrul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

o Algebrd, geometrie analitica si diferentiala
e Mecanica 1

4.2 de competente

e Cunostinte de algebra si algebra vectoriala, statica punctului material si a
solidului rigid

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sala de curs dotata cu tabla, laptop, videoproiector, acces la internet,
tehnologie audio/video, software
Platforma KB a CUNBM

5.2. de desfasurare a seminarului/
laboratorului

Sala de laborator L22 dotata cu tabla, standuri de laborator, camera video,
software si Acces Point
Platforma KB a CUNBM
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6. Descrierea calificarii

arii

invat,

a

Prin rezultatele

CUNOSTINTE:

C1.1 Identificarea adecvata a conceptelor, principiilor, teoremelor si metodelor de baza din matematica,
fizica, chimie, desen tehnic si programarea calculatoarelor;

C1.2 Utilizarea cunostintelor de baza din disciplinele fundamentale pentru explicarea si interpretarea
rezultatelor teoretice, teoremelor, fenomenelor sau proceselor specifice ingineriei industriale;

C2.1 Definirea principiilor si metodelor din stiintele de baza ale domeniului inginerie industriala
asociate cu reprezentdri grafice-desen tehnic;

APTITUDINI:

A1.1. Aplicarea de teoreme, principii si metode de baza din disciplinele fundamentale, pentru calcule
ingineresti elementare in proiectarea si exploatarea sistemelor tehnice, specifice ingineriei industriale,
in conditii de asistenta calificata;

A1.2. Utilizarea adecvata de criterii si metode standard de evaluare, din disciplinele fundamentale,
pentru identificarea, modelarea, analiza si aprecierea calitativa si cantitativa a fenomenelor si
parametrilor caracteristici, precum si pentru prelucrarea si interpretarea rezultatelor, din procese
specifice ingineriei industriale;

A2.1 Aplicarea de principii si metode din stiintele de baza ale domeniului inginerie industriala si
asocierea acestora cu reprezentari grafice-desen tehnic, pentru calcule de rezistenta, dimensionari,
stabilirea conditiilor tehnice, stabilirea concordantei dintre caracteristicile prescrise si rolul functional
etc., in aplicatii specifice ingineriei industriale, in conditii de asistenta calificata;

RESPONSABILITATE SI AUTONOMIE:

R.1 Aplicarea valorilor si eticii profesiei de inginer, si executarea responsabila a sarcinilor profesionale
in conditii de autonomie restransa si asistenta calificatd. Promovarea rationamentului logic, convergent
si divergent, a aplicabilitatii practice, a evaludrii si autoevaludrii in luarea deciziilor;

R.2 Realizarea activitatilor si exercitarea rolurilor specifice muncii in echipa pe diferite paliere ierarhice.
Promovarea spiritului de initiativa, dialogului, cooperarii, atitudinii pozitive si respectului fata de
ceilalti, diversitatii si multiculturalitatii si imbunatatirea continua a propriei activitati;

R.3 Autoevaluarea obiectiva a nevoii de formare profesionala continua in scopul insertiei pe piata
muncii si al adaptarii la dinamica cerintelor acesteia si pentru dezvoltarea personala si profesionala.
Utilizarea eficienti a abilitatilor lingvistice si a cunostintelor de tehnologia informatiei si a comunicarii.

7. Obiectivele disciplinei

o |Utilizarea principiilor teoretice si instrumentelor grafice in descrierea si

7.1 Obiectivul general al disciplinei proiectarea sistemelor mecanice, identificarea si utilizarea notiunilor

specifice ale stiintelor fundamentale din domeniul ingineriei.

7.2 Obiectivele specifice

e [Stabilirea etapelor de lucru, identificarea si utilizarea modelelor de
calcul si reprezentare grafica in studiul mecanicii sistemelor ingineresti;

e Exprimarea in limbajul tehnic specific a notiunilor teoretice
fundamentale din domeniul ingineriei, oral si in scris;

e Formularea de ipoteze si operarea cu conceptele cheie pentru
interpretarea fenomenelor mecanice specifice proceselor din inginerie.

8. Continuturi

8.1 Curs Nr. | Metode de ob
ore predare S

8.1.1. Cinematica punctului material
- Notiuni fundamentale: pozitia, traiectoria, viteza, acceleratia >c>u‘ S @
- Studiul miscarii in diferite sisteme de coordonate 6 |8 o 3 §_ %: g
- Miscari particulare g 85 E 3= &
- Miscarea relativa. £ 8 2E 7 Lo

8.1.2 Cinematica solidului rigid T & % 2 8 g S
- Miscarea generala a solidului rigid % & S ;83 Ec L; ks
- Miscarea de translatie 6 |3 <4q =9
- Miscarea de rotatie in jurul unei axe fixe £ Sl
- Miscarea de roto-translatie
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- Miscarea plan-paralela

8.1.3 Dinamica punctului material

- Problemele fundamentale ale Dinamicii punctului material si rezolvarea lor

- Notiuni fundamentale si teoremele de baza:
- Impulsul. Teorema impulsului
- Momentul cinetic. Teorema momentului cinetic
- Energia cinetica. Lucrul mecanic. Teorema energiei cinetice si a lucrului mecanic
- Functia de forta. Forte conservative. Energia potentiald. Energia mecanica.

Teorema conservarii energiei mecanice.

8.1.4 Dinamica sistemelor de puncte materiale

- Forte exterioare si forfe interioare

- Notiuni fundamentale si teoreme de baza In Dinamica sistemelor de puncte
materiale

- Dinamica miscarii sistemelor de puncte materiale in raport cu centrul maselor

8.1.5 Dinamica solidului rigid
- Dinamica miscarii de translatie a solidului rigid
- Dinamica miscarii de rotatie a solidului rigid in jurul unei axe fixe
- Dinamica miscarii plan - paralele a solidului rigid
- Putere mecanica. Randament mecanic.

8.1.6 Mecanica analitica
- Principiul lucrului mecanic virtual
- Principiul lui d'Alembert, metoda cineto - statica
- Ecuatiile lui Lagrange
- Ecuatiile lui Hamilton.

Bibliografie:
1. CRACIUN,I. Mecanica, Institutul de Tnvé'gémént Superior Baia Mare, 1977
2. CRACIUN, I, Mecanica: Cinematica, Editura RISOPRINT, Cluj-Napoca, 2015

3. CRACIUN, I, Culegere de probleme de Mecanica: Statica, Editura RISOPRINT, Cluj-Napoca, 2015.
4. VOINEA, R, VOICULESCU, D., CEAUSU, V., Mecanica, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1983.

8.2 Seminar Nr. | Metode de Obs
ore predare '
8.2.1 Cinematica punctului material 2 ©
© O
()
8.2.2 Cinematica solidului rigid 4 8 '% E E
T N~ B
8.2.3 Miscarea relativa a punctului material 4 % § EJ E
%o 59
8.2.4 Dinamica punctului material 2 =S _gn <
<
8.2.5 Dinamica solidului rigid 2
Bibliografie:
1. CRACIUN,I. Mecanica, Institutul de invitimant Superior Baia Mare, 1977
2. CRACIUN, L., Mecanica: Cinematica, Editura RISOPRINT, Cluj-Napoca, 2015
3. CRACIUN, I, Culegere de probleme de Mecanica: Statica, Editura RISOPRINT, Cluj-Napoca, 2015.
4. VOINEA, R.,VOICULESCU, D., CEAUSU, V., Mecanica, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1983
8.3 Laborator Nr. | Metode de Obs
ore predare '
8.2.1 Cinematica punctului material 9 o
‘ ‘ )E
8.2.2 Cinematica solidului rigid S 858
4 |5 -5 N
o8 Q 2.4
—_ > = i
8.2.3 Miscarea relativa a punctului material 4 |5 & % E
535 F4
8.2.4 Dinamica punctului material So24
2 N 8 =
2 &g
8.2.5 Dinamica solidului rigid 2 A %E,
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Bibliografie:

1. CRACIUN,1. Mecanica, Institutul de Tnvé;émént Superior Baia Mare, 1977

2. CRACIUN, I, Mecanica: Cinematica, Editura RISOPRINT, Cluj-Napoca, 2015

3. CRACIUN, I, Culegere de probleme de Mecanici: Statica, Editura RISOPRINT, Cluj-Napoca, 2015.

4. VOINEA, R,VOICULESCU, D., CEAUSU, V., Mecanica, Editura Didactica si Pedagogicd, Bucuresti, 1983.

9. Coroborarea/validarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e [Tematica cursului este importanta pentru achizitionarea cunostintelor necesare ocupatiilor posibile de pe piata
muncii in domeniul ingineriei mecanice, industriale si de management tehnologic;

o Continutul disciplinei sustine recomandarea comunitatii angajatorilor de a dezvolta abilitatile studentilor pe
baza de cunostinte, rationamente logice, metode standard de identificare, modelare si evaluare a sistemelor
mecanice;

o Disciplina contribuie la dezvoltarea comunicarii profesionale prin desen, schitd, limbaj adecvat;

e Disciplina dezvolta capacitatea studentilor de formula probleme, de a gasi solutii si de a le aplica in practica. \

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere
din nota finala
Activitate la curs Dezbatere 10%
10.4 Curs . .
Examen/Colocviu Testare si notare 60%
10.5 Seminar Activitatea la orele de seminar Verificare activitate 10%
10.6 Laborator Activitatea la orele de laborator Verificare activitate 20%

10.8 Standard minim de performanta

e |Cinematica punctului material: traiectoria, viteza si acceleratia In miscarea curbilinie a punctului material.
Studiul miscarii in sistemul de coordonate Frenet;

e Formulele lui Euler pentru viteza si pentru acceleratie In miscarile particulare ale solidului rigid (miscarea de
translatie, miscarea de rotatie in jurul unei axe fixe, miscarea de roto-translatie, miscarea plan-paralela);

o Notiunile fundamentale si teoremele generale ale Dinamicii sistemelor de puncte materiale (Impulsul, teorema
impulsului,momentul cinetic, teorema momentului cinetic, energia cinetica, lucrul mecanic, teorema energiei
cinetice si a lucrului mecanic;

o Nota cinci la evaluarea de laborator si nota cinci la examen.

Data completarii Titular de curs Titular seminar/laborator
/ / Sef lucr.dr.ing. loana Crdciun Sef lucr.dr.ing. loana Crdciun
Data avizarii in Consiliul Departamentului Director de Departament
Conf.dr.ing. Mihai Bdnicad
/ /
Data aprobarii in Consiliul Facultatii Decan
Conf.dr.ing., ec. Dinu Darabd
/ /
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